NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
ROS

Le relais de socle RO5 est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.
RO5 gére un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortiec Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.
ROS est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.
RO5 n’empéche pas I'utilisation de I’indicateur d’action déporté INDOS.
Caractéristique électriques :
e Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
e Consommation en veille < 100pA
o Consommation Relais au travail :

- Indicateur externe non raccordé : <I2mA @24Vdc

- Indicateur externe raccord¢ : <8mA @24Vdc

® Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge résistive.

Socle S05

NTU_R05_A
NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
ROS

Le relais de socle RO5 est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.

RO5 gére un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortiec Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.

ROS est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.

RO5 n’empéche pas I'utilisation de I’indicateur d’action déporté INDOS.
Caractéristique électriques :

. Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
. Consommation en veille < 100pA
. Consommation Relais au travail :
- Indicateur externe non raccordé : <I12mA @24Vdc
- Indicateur externe raccordé : <8mA @24Vdc
L] Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge

Socle S05

NTU_R05_A

NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
ROS

Le relais de socle RO5 est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.

RO5 geére un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortie Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.

ROS5 est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.

RO5 n’empéche pas I"utilisation de I’indicateur d’action déporté INDOS.
Caractéristique électriques :

. Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
. Consommation en veille < 100pA
. Consommation Relais au travail :

- Indicateur externe non raccordé : <12mA @24Vdc
- Indicateur externe raccordé : <8mA @24Vdc

® Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge résistive.

Socle S05

NTU_R05_A
NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
ROS

Le relais de socle RO5 est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.

RO5 geére un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortie Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.

ROS5 est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.

RO5 n’empéche pas I"utilisation de I’indicateur d’action déporté INDOS.
Caractéristique électriques :

. Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
. Consommation en veille < 100pA
. Consommation Relais au travail :
- Indicateur externe non raccordé : <12mA @24Vdc
- Indicateur externe raccordé : <8mA @24Vdc
. Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge

Socle S05

NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
RO5

Le relais de socle RO5 est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.

RO5 gere un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortic Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.

ROS5 est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.

RO5 n’empéche pas I"utilisation de I’indicateur d’action déporté INDOS.
Caractéristique électriques :

. Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
. Consommation en veille < 100pA
. Consommation Relais au travail :

- Indicateur externe non raccordé : <12mA @24Vdc
- Indicateur externe raccordé : <8mA @24Vdc

® Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge résistive.

Socle S05

NTU_R05_A
NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
RO5

Le relais de socle RO5 est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.

RO5 gere un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortic Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.

ROS5 est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.

RO5 n’empéche pas I"utilisation de I’indicateur d’action déporté INDOS.
Caractéristique électriques :

. Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
. Consommation en veille < 100pA
. Consommation Relais au travail :
- Indicateur externe non raccordé : <12mA @24Vdc
- Indicateur externe raccordé : <8mA @24Vdc
. Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge

Socle S05

NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
RO5

Le relais de socle ROS est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.

RO5 gere un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortic Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.

ROS5 est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.

ROS5 n’empéche pas I"utilisation de I’indicateur d’action déporté INDOS.
Caractéristique électriques :

. Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
. Consommation en veille < 100pA
. Consommation Relais au travail :

- Indicateur externe non raccordé : <12mA @24Vdc
- Indicateur externe raccordé : <8mA @24Vdc

® Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge résistive.

Socle SO5

NTU_R05_A
NOTICE TECHNIQUE UTILISATEUR

MODULE DE CONTRE-SOCLE
RO5

Le relais de socle RO5 est un circuit imprimé qui se place en fond de socle
S05 sous le connecteur comme indiqué ci-dessous.

RO5 gere un relais pour la commande d’organes externes. Il met a
disposition une sortic Normalement Ouverte (ci-dessous indiquée NO) et
une sortie Normalement Fermée (ci-contre indiquée NF). Ces contacts sont
libres de potentiel.

ROS5 est piloté par la sortie Indicateur d’Action de la téte de détection.

ROS5 n’empéche pas I"utilisation de I’indicateur d’action déporté¢ INDOS.
Caractéristique électriques :

. Tension d’Alimentation : 10Vdc a 28Vdc ;
. Consommation en veille < 100pA
. Consommation Relais au travail :
- Indicateur externe non raccordé : <12mA @24Vdc
- Indicateur externe raccordé : <8mA @24Vdc
. Courant admissible dans les contacts :2A@30Vdc sur charge

Socle 05



TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
RO5

Base relays RO5 is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.
RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.
RO5 is driven by the Indicator output of the detector.
The use of an additional INDOS remote indictor is possible.
Electrical characteristics :
e Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;
o Standby current consumption : <100pA
e Working consumption :
- Without remote indicator :  <12mA @24Vdc
- With remote indicator : <8mA @24Vdc
o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.

Base S05

TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
ROS

Base relays ROS5 is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.

RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.

RO5 is driven by the Indicator output of the detector.

The use of an additional INDO5 remote indictor is possible.

Electrical characteristics :

. Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;

. Standby current consumption : <I00pnA

. Working consumption :
- Without remote indicator : <12mA @24Vdc
- With remote indicator : <8mA @24Vdc

o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.

Base S05

TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
RO5

Base relays ROS is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.

RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.

ROS5 is driven by the Indicator output of the detector.

The use of an additional INDO5 remote indictor is possible.

Electrical characteristics :

. Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;

. Standby current consumption : <I00pA

. Working consumption :
- Without remote indicator : <I2mA @24Vdc
- With remote indicator : <8mA @24Vdc

o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.

Base S05

NTU_R0S_A

TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
ROS

Base relays ROS is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.

RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.

RO5 is driven by the Indicator output of the detector.

The use of an additional INDO5 remote indictor is possible.

Electrical characteristics :

. Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;

. Standby current consumption : <I00puA

. Working consumption :
- Without remote indicator : <12mA @24Vdc
- With remote indicator : <8mA @24Vdc

o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.

Base S05

TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
ROS

Base relays ROS5 is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.

RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.

RO5 is driven by the Indicator output of the detector.

The use of an additional INDO5 remote indictor is possible.

Electrical characteristics :

. Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;

. Standby current consumption : <I00pA

. ‘Working consumption :
- ‘Without remote indicator : <12mA @24Vdc
- ‘With remote indicator : <8mA @24Vdc

o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.
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Base S05

NTU_R05_A

TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
ROS

Base relays ROS5 is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.

RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.

ROS5 is driven by the Indicator output of the detector.

The use of an additional INDO5 remote indictor is possible.

Electrical characteristics :

. Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;

. Standby current consumption : <100pA

. Working consumption :
- Without remote indicator : <12mA @24Vdc
- With remote indicator : <8mA @24Vdc

o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.

Base S05

TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
ROS

Base relays ROS5 is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.

RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.

ROS5 is driven by the Indicator output of the detector.

The use of an additional INDOS remote indictor is possible.

Electrical characteristics :

. Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;

. Standby current consumption : <100pA

. Working consumption :
- Without remote indicator : <12mA @24Vdc
- With remote indicator : <8mA @24Vdc

o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.

Base 505

NTU_R05_A

TECHNICAL USER MANUAL

BASE RELAYS MODULE
ROS

Base relays ROS is a printed board mounted in SO5 base under the connector
as shown below.

RO5 operates a relays to monitor external modules. It provides one
Normally Open output (indicated NO below) and Normally Closed output
(indicated NC below). These contacts are free of potential.

ROS5 is driven by the Indicator output of the detector.

The use of an additional INDO5 remote indictor is possible.

Electrical characteristics :

. Power supply : 10Vdc to 28Vdc ;

. Standby current consumption : <I00pnA

. ‘Working consumption :
- Without remote indicator : <12mA @24Vdc
- With remote indicator : <8mA @24Vdc

o Contacts ratings : 2A@30Vdc on resistive load.

Base S05




